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 ک،ینتیزوکيا ستمیس لیحرکت از قب زیآنال یدستگاه ها، ويديو پروژکتور وتر،یکامپ : امكانات آموزشي

 يكيالكتر تی، دستگاه ثبت فعالV3Dنرم افزار  رو،یثبت حرکت، صفحه ن یها نیدورب تال،یجيد نامومتريد

 ييکف پا چيیشتاب سنج، سو امتر،ی، الكتروگونEMG اي يعضلان

  يشگاهيآزما زاتیبا تجه ييآشناعنوان درس: 

استفاده  حیصح یو اصول و روش ها يوتراپيزیف يشگاهيآزما زاتیدانشجو با تجه ييآشناهدف کلي درس : 

 احاصل از آن ه یها داده ریتفس ینحوه  زیاز آن ها و ن

 

 اهداف جزئي: 

 را شرح دهدو اصول آن حرکت انسان  زیهدف از آنالبتواند  ديدانشجو با.  

 توضیح دهدحرکت انسان را  یا هيپا ياصطالحات علم بتواند ديو بادانشج. 

 شرح دهد. ياصول يحرکت زیآنال کيحرکت انسان را در  ياصل یاجزا بتواند ديدانشجو با 

 حرکت انسان را بشناسد. زیآنال یها ستمیس بتواند ديدانشجو با 

 کند. انیحرکت انسان را ب زیآنال یکاربردها بتواند ديدانشجو با  

 دهد. حیحرکت انسان را توض زیمربوط به آنال یها پارامتر بتواند ديدانشجو با 

 کند ریثبت و تفس افت،يرا در کینتیزوکيا ستمیحاصل از س یبتواند داده ها دباي دانشجو. 

 کند ریثبت و تفس افت،يرا در تالیجيد نامومتريد ستمیس حاصل از یداده هابتواند  ديدانشجو با. 

 کند ریثبت و تفس افت،يحاصل از دستگاه شتاب سنج  را در یبتواند داده ها ديدانشجو با. 
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 کند. ریثبت و تفس افت،يرا در ييکف پا چيیحاصل از دستگاه سو یداده هابتواند  ديدانشجو با 

 کند ریثبت و تفس افت،يرا در يعضلان تیحاصل از دستگاه ثبت فعال یداده هابتواند  ديدانشجو با 

 کند ریثبت و تفس افت،يرا در یامتریالكتروگون ستمیحاصل از س یداده هاتواند ب ديدانشجو با. 

 کند. ریثبت و تفس افت،يرا در رویتوسط صفحه ن شيحاصل از آزما یداده هابتواند  ديدانشجو با 

 کند. ریثبت و تفس افت،يها را در نیتوسط دورب شيحاصل از آزما یداده هابتواند  ديدانشجو با 

 قسمت های مختلف نرم افزار  بتواند ديدانشجو باV3D .را توضیح دهد 

 نرم افزار در مدل سازی کل سگمان ها و مفاصل بدن را  بتواند ديدانشجو باV3D .را انجام دهد 

 کند. ریثبت و تفس افت،يدر از مدل سازی راحاصل  یداده ها بتواند ديدانشجو با 

ويدوئو )کامپیوتر و  يری از وسائل کمک آموزشو با بهره گی يآموزش به روش سخنران : روش آموزش

  انجام مي گیرد.  شگاهيبا تک تک دستگاه ها در آزما يپروژکتور(، کنفرانس و کار عمل

ويدوئو پروژکتور، کامپیوتر، دستگاه   ،يامكانات آموزشي بخش: سالن سخنران شیوه اجرای درس: و  اجزا

 رو،یثبت حرکت، صفحه ن یها نیدورب تال،یجيد نامومتريد ک،ینتیزوکيا ستمیس لیحرکت از قب زیآنال یها

کف  چيیشتاب سنج، سو امتر،ی، الكتروگونEMG اي يعضلان يكيالكتر تی، دستگاه ثبت فعالV3Dنرم افزار 
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